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Die Inspektion des Kanalisationsnetzes

Roboter fur die Inspektion von Abwasser-
beseitigungsanlagen werden benutzt um
Kanalisationsleitungen auf Schaden hin zu un-
tersuchen. Unsere Methode zeigt die Rohrwand
direkt mit Hilfe einer Panoramakamera anstatt
wie ublich mit Hilfe einer Schwenkkamera, bei
der es notig ist den Roboter zu stoppen, um
durch Bewegung der Kamera die Umgebung
des Roboters zu erkunden. Diese Methode
erlaubt es, die aufgenommen Bilder zu einem
einzigen ausgerollten Bild zusammenzusetzen,
das sich leicht speichern lasst und einen guten

Uberblick bildet, was einen groBen Stapel an
Videobandern ersetzt. Model eines Kanalisationsroboters

Digitaler Fokus von Mikroskop Bildern

Ein Mikroskop mit starker VergroBerung weist
nur eine sehr kleine Scharfentiefe auf. Man kann
eine Serie von Bildern aufnehmen, in der die
scharfen Bildabschnitte sich Uberdecken oder
benachbart sind. Die fokussierten Regionen las-
sen sich ermitteln und ein synthetisches Bild nur
aus den scharfen Bildregionen generieren. Die
ganze Prozedur laBt sich mit Hilfe eines mit
einem Motor ausgestatteten Mikroskops auto-
matisieren. Diese Methode wird in der Industrie
benutzt.

Die Konstruktion eines 3D Models kann auch
mit einer Panoramakamera oder Weitwinkel-
kamera getatigt werden. Der Vorteil ist, dass
viel weniger Bilder benotigt werden, um ei-
nen groBen Teil des Motivs aufzunehmen. Das
ist besonders geeignet fiir Bildmotive die den
Betrachter umgeben, typisch im Stadtumfeld,
in der Filmindustrie oder bei der Wiederher-
stellung von Endoskopbildern. Benutzt man
speziale Weitwinkelkameras ist es moglich die
gesamte Szene mit Hilfe von nur zwei Aufna-
hmen zu rekonstrieren, mit einem Fischaugen-
objektiv mit ungefihr 180°-Offnungswinkel be-
nutzt, werden nur vier Bilder benotigt.

Fischaugen Eingabebild 3D Model erstellt aus nur zwei Eingabebildern



