Zjednoduseni dynamického systému vyloucenim
zakladnich proménnych

G = {s1,53}, G = {5,54} vylou&ime vy = {s3, 5}
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Zjednoduseni generativniho systému redukci rozliSeni

Ze studie zahrnujici dotaz na vzdélani. Obor hodnot v;:

e — zakladni vzdélani
h — stredni vzdélani

c — bakalar
g — magistr

Mozné redukce rozliseni diagram redukci rozliSeni oboru hodnot jedné
cg — vysoké proménné v; reprezentuje ¢asteCné usporadani
hc — stredni nebo bakalarské elh|c|g

eh — ne vyssi nez stredni

ehc — nizsSi nez magisterské e h|c|g| |e|h c|g| |e|h|c g

hcg — vys$8i nez zdkladni >< ><
ehcg — jakékoliv (trivialni pfipad)

ehc|g| leh|cg| lelhc

S

ehcg

Prevzato z Klir, G. Architecture of Systems Problem Solving, 1985
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Diagram redukci rozliseni pro dvé proménné

Obory hodnot V; = {0,1,2}, i = 1,2

jedna proménna v; oL 1t dvé proménné vy, v3 ca =|0|1 2|,|0|1{2], atd
b=|01|2
c=|0(12
—(012

e dc odpovida eliminaci proménné v,
\ H\ \ \ e pocet moznosti pro m = 3, n = 2:

Ao = (2™ " = 4% = 16

e diagram zahrnuje zjednoduseni vylucovanim proménnych i redukci rozliseni
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Volba zjednoduseni generativniho systému

1. Vygeneruj vSechny redukce, vypocti generativni neurcitost a spocti pocet stavli
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2. ZLkonstruuj graf, jehoz hrany sméruji od uzll s nizSim poctem stavil k uzlim s vysSim
nebo stejnym pocétem stavi a zaroven od uzll( s vyssi generativni neurcitosti k uzllm

s nizsi nebo stejnou generativni neurcitosti.

3. Uzly, které nemaji naslednika, reprezentuji mnozinu reseni.

p
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Postup na diagramu zjemneéni rozliseni

1. Zrus orientaci vSech hran
2. Dopln hrany tak, aby vznikly kliky na jednotlivych Grovnich diagramu

3. VsSechny hrany orientuj tak, aby Sipky smérovaly od vyssiho k nizSimu nebo stejnému
pocCtu stavl

4. Qdstran vsechny hrany, které sméruji od nizsi k vyssi generativni neurcitosti
5. Odstran tranzitivni hrany nepovinné

6. Uzly, které nemaji naslednika, reprezentuji mnozinu reseni
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pokracCovani

Krok 4: Kroky 5 a 6:
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Pocet rozkladi oboru hodnot v; s rozliSenim na m drovni

1. Obor hodnot V; neni Gplné usporadany, m = |V}

m—1
m — 1
/vf:E:( i )A% Ao =1

1=0

2. Obor hodnot V; je Gplné usporadany

/I om—1
N =2
S1, S2, ..., Sm stavy systému s jednou proménnou; s; a s;11, ¢t =1,2,...,m — 1
spojeny nebo ne = 2™ moznosti
m 2 3 4 5 6 7 8 9

A, 2 5 15 52 203 877 4140 21147
Al 2 4 8 16 32 64 128 256

n proménnych v;, 1 =1,2,...,n se stejnym rozkladem
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